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Smart Bot for the Easy Life

(DE
A 4

N Series

Bedienungsanleitung

Originalanweisungen

Willkommen bei der Nutzung des ANTHBOT Mahroboters. Bitte lesen Sie zuerst dieses
Handbuch, um einen sicheren und effizienten Betrieb zu gewdhrleisten.

Hinweis: Dieses Produkt sollte von Erwachsenen bedient und beaufsichtigt werden,
wenn es von einem Kind bedient wird.



1.Sicherheitshinweise

Wichtig! Lesen Sie alle Sicherheitshinweise und alle Anleitungen. Machen Sie sich mit den
Bedienelementen und dem richtigen Gebrauch der Maschine vertraut. Bitte bewahren Sie
die Anleitung fur den spéteren Gebrauch auf!

1.1 Erklérungen der Symbole auf dder Maschine

WARNUNG
Lesen Sie die Bedienungsanleitung,
bevor Sie die Maschine benutzen.

WARNUNG

Entfernen Sie die Sperrvorrichtung,
bevor Sie an der Maschine arbeiten
oder sie anheben.
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WARNUNG
Halten Sie wéhrend des Betriebs einen
Sicherheitsabstand zur Maschine ein.

WARNUNG
Nicht auf der Maschine fahren.

GEFAHR:
Quetschgefahr.

Maschinen der Klasse Il
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GEFAHR:

Halten Sie Hénde und Fuke vom
Grasauswurfschacht fern, um
Schnittverletzungen zu vermeiden.
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Elektrogerdte durfen nicht Uber den
Hausmull entsorgt werden.

Das Produkt entspricht den geltenden européischen Richtlinien, und es wurde eine
Methode zur Bewertung der Konformitat mit diesen Richtlinien angewandt.

®

Dieses Gerdt erfullt die Anforderungen von Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Der Betrieb
unterliegt den folgenden zwei Bedingungen: (1) Dieses Gerdt darf keine schadlichen
Interferenzen verursachen. (2) Dieses Gerdt muss alle empfangenen Interferenzen
akzeptieren, einschlieRlich solcher, die einen unerwtnschten Betrieb verursachen kénnen.

1.2 Ekrléirungen der Symbole auf der
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Wiederver-wertbar

Zerbrechlich

Diese Seite nach oben

Trocken aufbewahren

Begrenzung der Stapellagen: 6

Nicht treten
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2.Sicherheitswarnungen

2.1 Bedienung

2.1.1 Vor Verwendung

1. Stellen Sie sicher, dass Sie den Mé&hroboter und die Ladestation gemdl’ den
Anleitungen installieren und betreiben.

2. Die Verwendung des Méhroboters flr andere Zwecke als das Méhen kann zu
schweren Verletzungen fuhren. Um das Risiko von Verletzungen zu vermeiden, lesen
und verstehen Sie bitte alle Warnhinweise und VorsichtsmaRnahmen. Bitte haben Sie
Verstandnis dafr, dass Sie das Risiko verringern kénnen, indem Sie die Anleitungen
und Warnungen in diesem Handbuch befolgen, aber Sie kénnen nicht jedes Risiko
ausschliefsen. Der Betreiber oder Benutzer ist fur Unfdlle oder Gefahren
verantwortlich, die anderen Personen auf seinem Grundstlck zustofen.

3. ANTHBOT verflgt Uber viele Sicherheitssensoren, um unsere Kunden zu schiitzen,
dennoch bestehen Sicherheitsrisiken. Legen Sie eine Mdahperiode fest, zu der sich
keine Menschen oder Haustiere auf dem Rasen befinden. Informieren Sie die Nachbarn
Uber das Risiko von Unfdllen oder Gefahren. Wenn Sie den Mdhroboter auf einer
offentlichen Rasenfléiche einsetzen oder wenn Ihr Rasen zum Nachbarn oder zur
Strafe hin offen ist, schitzen oder umzdunen Sie den Rasen oder stellen Sie ein
Warnschild um den Arbeitsbereich auf, auf dem steht: WARNUNG! Automatischer
Rasenmdhroboter! Halten Sie sich von der Maschine fern! Kinder beaufsichtigen!

4. Nehmen Sie KEINE eigenen Anderungen am Méhroboter vor. Modifikationen kénnen
den Betrieb des Mdhroboters beeintrdchtigen, zu schweren Verletzungen und/oder
Schaden fuhren oder die eingeschrénkte Garantie ungultig machen.

5. Vor Arbeiten am Mdahroboter selbst (z. B. Wartung, Werkzeugwechsel usw.) sowie bei
Transport und Lagerung den Mdhroboter durch Driicken und Halten der Ein-/Aus-Taste
15s ausschalten.

6. Der Hersteller empfiehlt, dass der Benutzer zwischen 18 und 70 Jahre alt sein sollte.
Vergewissern Sie sich, dass Sie die erforderliche Schulung erhalten haben, bevor Sie
die Maschine bedienen.

7. Erlauben Sie niemals Kindern, Personen mit eingeschréinkten koérperlichen,
sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder mangelnder Erfahrung und Kenntnissen
oder Personen, die mit dieser Anleitung nicht vertraut sind, die Maschine zu benutzen.

2.1.2 Vor dem Mdhen
1. Prufen Sie regelmdRig, ob alle Teile des Mahroboters normal funktionieren.

2. Betreiben Sie das Gerdt nur, wenn das Batteriefach mit dem Deckel und allen
Schrauben geschlossen ist. Dadurch wird die Batterie vor Feuchtigkeit geschitzt.

3. Halten Sie Versorgungs- und/oder Verléngerungskabel von beweglichen gefahrlichen
Teilen und dem Arbeitsbereich fern, um Schdaden an den Kabeln zu vermeiden, die zum
Kontakt mit stromfuhrenden Teilen fihren kénnen.

4. Schlielsen Sie ein beschdadigtes Kabel nicht an die Stromversorgung an und berthren
Sie ein beschédigtes Kabel nicht, bevor Sie es von der Stromversorgung getrennt
haben, da beschddigte Kabel zu einem Kontakt mit stromfuhrenden Teilen fuhren
kénnen.

5. Um ein optimales Mdhrobotergebnis zu erzielen, wird empfohlen, bei trockenem
Wetter zu mdhen. Wenn Sie bei Regen méhen, kann das Gras am Gerat kleben bleiben
und der Mahroboter kann abrutschen. Méhen Sie NICHT bei schlechtem Wetter, wie z.
B. bei starkem Regen, Gewitter oder Schnee. .



. Uberprifen Sie regelméRig den Bereich, in dem die Maschine eingesetzt wird, und

entfernen Sie alle Steine, Stocke, Drahte, Knochen und andere Fremdkorper. Die
beschrénkte Garantie deckt keine Schdden ab, die durch auf dem Rasen
zurlckgelassene Gegensténde verursacht werden.

. Um mégliche Schéden zu vermeiden, halten Sie den Mahroboter wéhrend des Betriebs

mindestens 1 m von den Sprinklerképfen entfernt. Mahroboter und Sprinkler sollten
NICHT gleichzeitig arbeiten. Stellen Sie den Mahroboter zeitlich so ein, dass er zu
einem anderen Zeitpunkt als die Sprinkleranlage arbeitet.

. Erlauben Sie Kindern NIEMALS, das Netzteil, die Ladestation, die Klinge, das

Batteriefach oder Teile mit Spalten, wie z. B. die Rader, zu berthren.

. Die Peripheriegerdte nur an einen Stromkreis anschlieen, der durch einen

Fehlerstromschutzschalter (FI-Schalter) mit einem Auslésestrom von hochstens 30 mA
geschuitzt ist.

2.1.3 Mdhen

1.

Achten Sie wahrend des Betriebs und auch beim Heranfahren an den Mahroboter
darauf, dass Sie stets das Gleichgewicht halten, insbesondere an Hangen und auf
nassem Gras. Bedienen Sie den Mdhroboter nicht in Eile.

. Bedienen Sie die Maschine nicht barfufs oder in offenen Sandalen, wenn Sie sie mit

den Handschaltern bedienen. Tragen Sie immer festes Schuhwerk und lange Hosen.

. Beim manuellen Betrieb wird empfohlen, eine niedrige Geschwindigkeit zu verwenden

und den Maher langsam und gleichmé&Rig zu bewegen.

. Vermeiden Sie das Mdhen bei schlechtem Wetter, vor allem wenn die Gefahr eines

Gewitters besteht.

. Wenn der Mahroboter ungewdéhnlich vibriert, ungewodhnliche Geréusche von sich gibt

oder einen Alarm auslost, driicken Sie sofort die STOP-Taste.

. Erlauben Sie Kindern NICHT, sich in der N&he des Geréts aufzuhalten oder mit ihm zu

spielen, wenn es in Betrieb ist.

. Heben Sie den Mdahroboter wéhrend des Betriebs NICHT an. Fahren Sie NICHT auf dem

Mdhroboter.

. NICHT auf Flachen mahen, deren Neigung steiler ist als die maximale Neigung

innerhalb des Arbeitsbereichs (45 %) und der Begrenzung (15 %).

. Berthren Sie bewegliche, gefthrliche Teile NICHT, bevor sie zum Stillstand gekommen

sind.

2.1.4 Sichere Verwendung

1.

Betreiben(Inklusive Lademodus) Sie den Mdhroboter NICHT aufserhalb der
Temperaturgrenzen: 3-45°C (37.4-113°F), da zu niedrige/hohe Temperaturen die
Leistung des Mdhroboters verringern und sogar zu Unféllen fuhren kénnen.

2. Stellen Sie KEINE Gegensttinde auf den Mdahroboter oder die Ladestation.

3. Es wird empfohlen, die regelmdaldige Wartung des Mahroboters von einem

Erwachsenen durchfuhren zu lassen.

. Uberprufen Sie regelméRig die Warnvorrichtungen, um sicherzustellen, dass sie

wirksam sind. Zu diesen Geraten gehoren der Summer und die LED-Leuchten am
Maher sowie die Leuchten an der Ladestation.

. Lesen Sie vor dem Aufladen bitte die Anleitung zum Einstellen der Ladestation. Bei

unsachgemdaféer Verwendung besteht die Gefahr eines Stromschlags, einer
Uberhitzung oder des Austretens dtzender Fllssigkeit.
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6. Es wird empfohlen, die Ladestation, das Netzkabel und das Verldngerungskabel des
Mahroboters alle sechs Monate auf Anzeichen von Schdden oder Alterung zu
Uberprtfen. Wenn der Mdhroboter und die Ladestation defekt sind oder das Netz- und
das Verléingerungskabel beschadigt sind, verwenden Sie den Mahroboter bitte nicht
und wenden Sie sich an das Kund endienstpersonal.

2.1.5 Schalten Sie den Mdher aus, indem Sie die Einschalttaste gedriickt halten.

1. Vor der Beseitigung einer Verstopfung.

. Vor der Kontrolle, Reinigung.
. Vor der Aufbewahrung.

. Wenn die Maschine ungewohnlich vibriert (sofort anhalten und Uberprufen).

g M NN

. Nach dem Aufprall auf einen Fremdkorper ist die Maschine auf Schaden zu
untersuchen und der Kundendienst Uber die notwendigen Reparaturen zu informieren.

6. Wenn die Maschine anféingt, ungewdhnlich zu vibrieren, Uberprtfen Sie bitte vor der
Wiederinbetriebnahme auf Schaden.

2.2 Instandhaltung

1. Bitte tragen Sie Gartenhandschuhe, wenn Sie die scharfen Klingen anfassen oder in
deren Ndhe arbeiten.

2. Ziehen Sie vor Arbeiten an der Ladestation oder der Stromversorgung den
Netzstecker.

3. Reinigen Sie das Aulere der Maschine. Entfernen Sie alles Gras und alle
Verunreinigungen, insbesondere vom Klingenscheibeschild.

4. Drehen Sie den Mahroboter auf den Kopf und reinigen Sie den Klingenbereich und die
Lenkrollen regelmaldig. Verenden Sie eine harte Burste oder Wasser, um verdichtetes
Schnittgut zu entfernen.

5. Stellen Sie sicher, dass alle Muttern, Bolzen und Schrauben fest angezogen sind, um
ein sicheres Arbeiten mit dem Gartengertit zugewdhrleisten.

6. FUhren Sie regelmalig eine Sichtprifung der Maschine durch und ersetzen Sie
verschlissene oder beschadigte Teile aus Sicherheitsgrinden.

7. Stellen Sie sicher, dass nur offizielle Ersatzteile verwendet werden.
8. Ersetzen Sie bei Bedarf alle Klingen und Bolzen als Satz.

9. Wenn die Batterie ausgetauscht werden muss, 6ffnen Sie den Batteriehalter mit dem
Symbol nach oben.

2.3 Aufbewahrung

1. Bitte laden Sie den Akku vor der Lagerung auf 80 % oder mehr auf, bevor Sie den
Maher ausschalten. Halten Sie dazu die Einschalttaste 15 Sekunden lang gedrtickt, bis
der Mdher piept. Dies verhindert eine Tiefentladung, die zu dauerhaften Schaden
fuhren kann.

2. Bewahren Sie den Mdahroboter und Ladestation an einem kihlen und trockenen Ort in
einem Innenraum auf.

3. Halten Sie den Mahroboter, die Ladestation und das Netzteil von Warmequellen (wie
Ofen, Heizkérpern usw.) oder Chemikalien fern.

4. Schutzen Sie das Netzteil vor Feuchtigkeit und bewahren Sie es an einem gut
beltfteten Ort auf.



5. Lagern Sie den Mdahroboter nur in einem Temperaturbereich zwischen -20°C und 60°C.

Lassen Sie den Mdahroboter zum Beispiel im Sommer nicht im Auto liegen.

2.4 Uber Batterie

1.

M|

Offnen Sie das Batteriefach nicht. Es gibt ein Schild, das auf die Position der Batterie
hinweist, aber es wird nicht empfohlen, es zu 6ffnen. Es besteht die Gefahr eines
Kurzschlusses.

Schutzen Sie die Batterie vor Hitze (z. B. vor dauerhafter intensiver
Sonneneinstrahlung), Feuer, Wasser und Feuchtigkeit. Es besteht die Gefahr einer
Explosion.

. Halten Sie eine nicht eingebaute Batterie von Buroklammern, Minzen, Schldsseln,

Ncigeln, Schrauben oder anderen kleinen Metallgegensttinden fern, dieeine
Verbindung von einem Pol zum anderen herstellen kénnen. Das Kurzschlielsen der
Batteriepole kann zu Verbrennungen oder einem Brand fthren.

. Bei Beschadigung und unsachgemafem Gebrauch des Akkupacks kénnen Dadmpfe

austreten. Luften Sie den Bereich und suchen Sie bei Beschwerden drztliche Hilfe
auf. Die Ddmpfe kénnen die Atmungsorgane reizen.

. Der Akku kann durch spitze Gegensténde wie Nagel oder Schraubendreher oder

durch dulkere Gewalteinwirkung beschédigt werden. Es kann zu einem internen
Kurzschluss kommen und die Batterie kann brennen, rauchen, explodieren oder sich
Uberhitzen.

. Bei unsachgemdlbem Gebrauch oder bei Beschadigung des Akkus kann brennbare

Flussigkeit aus dem Akku austreten. Der Kontakt mit dieser Flussigkeit sollte
vermieden werden. Sollte es versehentlich zu einem Kontakt kommen, spilen Sie die
Flussigkeit mit Wasser ab. Wenn die Flussigkeit in die Augen gelangt, sollten Sie
einen Arzt aufsuchen. Flussigkeit, die aus dem Akku austritt, kann Reizungen oder
Verbrennungen verursachen.

7. Schliessen Sie die Batterie nicht kurz. Es besteht die Gefahr einer Explosion.

8. Verwenden Sie nur Original-Akkus, die speziell flr die Maschine bestimmt sind. Die

10.

11.

Verwendung anderer Akkus kann zu Verletzungs- und Brandgefahr fthren.

. Stellen Sie sicher, dass der Roboter ausgeschaltet ist, bevor Sie den Akku einlegen.

Das Einsetzen des Akkupacks in eingeschaltete Maschinen kann zu Unfdllen fahren.

Der Genie kann nur zwischen 3°C und 45°C betrieben(Inklusive Lademodus) werden.
Wenn die Batterietemperatur aulderhalb dieses Bereichs liegt, zeigt die APP eine
Meldung an und der Roboter verl@sst die Ladestation nicht. Wenn er in Betrieb ist,
kehrt der Roboter zur Ladestation zurlck oder bleibt an Ort und Stelle.

Laden Sie die Batterien nur in der Original-Ladestation auf. Dieses Gerdt enthélt
Batterien, die nur von Fachleuten ausgetauscht werden kénnen.

2.5 Vorhergesehene Verwendung

1. Der Mahroboter ist fur das Mdhen von Hausrasen bestimmt.
2. Betreiben Sie den Mdhroboter nicht in geschlossenen RGumen.

3. Benutzen Sie den Mdhroboter nicht fir andere Zwecke, da dies die Gefahr von
Unféllen und Schaden am Mdahroboter erhoht.

4. Versuchen Sie niemals, den Mdhroboter in irgendeiner Weise zu modifizieren, da dies
zu Unfdllen oder Beschadigungen des Mahroboters fhren kann.
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3.Regulatorische Informationen

Ce

Dieses Produkt und - falls zutreffend - auch das mitgelieferte Zubehér sind mit ,CE *
gekennzeichnet und entsprechen somit den geltenden harmonisierten europgischen
Normen, die unter der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, der Funkanlagenrichtlinie 2014/53/
EU und der RoHS-Richtlinie 2011/65/EU aufgefiihrt sind.

hid

Die durchgestrichene Mulltonne (Symbol) bedeutet, dass Sie gesetzlich verpflichtet sind,
dieses Gerdt getrennt vom unsortierten Siedlungsabfall zu entsorgen. Die Entsorgung
Uber den Restmull oder die gelbe Tonne ist verboten. Wenn die Produkte Batterien oder
Akkus enthalten, die nicht fest eingebaut sind, missen diese vor der Entsorgung entfernt
und separat als Batterien entsorgt werden.

):4

Dieses Symbol bedeutet: Dieses Produkt enthdlt eine Batterie, die in der Europdischen
Union nicht als unsortierter Siedlungsabfall entsorgt werden darf. Spezifische
Informationen zur Batterie finden Sie in der Produktdokumentation. Die Batterie ist mit
diesem Symbol gekennzeichnet, das auch Buchstaben enthalten kann, die auf Cadmium
(Cd), Blei (Pb) oder Quecksilber (Hg) hinweisen. Geben Sie die Batterie zum
ordnungsgemadalben Recycling an lhren Lieferanten oder an eine dafir vorgesehene
Sammelstelle zurdck.

4 Konformitdtserklérung

Der vollstandige Text der KONFORMITATSERKLARUNG ist unter folgendem Link
abrufbar: https://www.anthbot.com/pages/doc-list

5.Recycling und Entsorgung von Altgeréten

1.

Besitzer von Altgeréten kénnen diese im Rahmen der von den 6ffentlichen

Abfallentsorgungsbehoérden eingerichteten und zur Verfigung gestellten
Maoglichkeiten zur Ruckgabe oder Sammlung von Altgerdten abgeben, damit eine
ordnungsgemadlde Entsorgung der Altgeréten gewdhrleistet ist. Sie kénnen
beispielsweise Altgerdte unentgeltlich bei den Sammelstellen der 6ffentlichrechtlichen

Entsorgungstrager (z. B. kommunale Wertstoffhofe) oder bei den nach dem ElektroG
eingerichteten Rucknahmestellen der Hersteller und Vertreiber abgeben.

. WARNUNG: Entsorgen Sie dieses Produkt NICHT auf einer Mulldeponie, durch

Verbrennung oder durch Vermischen mit dem Hausmdull. Aufgrund der elektrischen
Komponenten kann es zu Gefahren oder schweren Verletzungen kommen

. Datenschutz: Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und Elektronik-Altgeréten darauf

hin, dass Sie fur die Léschung personenbezogener Daten auf den zu entsorgenden
Altgerdaten verantwortlich sind.


https://www.anthbot.com/pages/doc-list

6. Produkteinfiihrung

6.1 Was sind in der Packung

Mdhroboter Zubehor

Grasfangkorb

Deflektor

Standardmesser (x3)

©

Befestigungsschraube (x3)

Mulchscheibe +
Messer

RTK-Montagepfah

RTK-Montageset
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@ml
RTK- Befestigungsstake fur

RTK-Referenzstation RTK-Stromkabel Verléingerungskabe RTK-Stativ

Ladegerdt und Installationsset

P

Befesggggtggllggglge fur  Befestigungsschraube

B
SQ——=1 é - %
Verldngerungskabel fur
Ladegerétadapter Ladeger&tadapter
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& Sicherheitsschloss schnellaleitun Bedenungsanletung
Sechskantschlissel M
(6mm)

Kabelbinder Schraubendrehe Schnellanleitun Bedienungsanleitung
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6.2 Produktulibersicht

6.2.1 Mdahroboter

Bedienfeld

LED-Anzeige Stopptaste

Regenerkennungssensor

Vollband-RTK

KI-Kamera Antriebsrad

Ladekontakte Sicherheitsschloss

Vorderer StoRfanger



Universalrad

Klinge

Batteriefach

Klingenscheibe

Antriebsrad

1. Klinge: Die Klingen kénnen sich frei drehen, nachdem sie am Klingenscheibe befestigt
wurden. Beim Mdahen erzeugt der sich drehende Klingenscheibe eine Zentrifugalkraft,
damit die Klingen nach aufzen zeigen und das Gras schneiden kénnen. Wenn sie auf
ein Hindernis treffen, drehen sich die Klingen nach innen.

2. Klingenscheibe: Die Hohe des Klingenscheibes kann tber die ANTHBOT App eingestellt
werden.

3. HINWEIS: Wenn der Mdhroboter ins Wasser fallt, nehmen Sie ihn sofort heraus und
stellen Sie ihn mit der rechten Seite nach oben, um ihn zu entleeren. Tauchen Sie den
Mdhroboter niemals in Wasser ein, da sonst die Komponenten beschédigt werden
kénnen und die beschrénkte Garantie erlischt.



Anzeigen und Bedienfeld des Mdhers

Batterieanzeige

— Warnung

Anzeige

Beschreibung

4G

Leuchtet dauerhaft: 4G normal
Blinkt: 4G nicht verfugbar
Aus: 4G-Funktion nicht aktiviert

WIFI

Leuchtet dauerhaft: WLAN normal
Blinkt: WLAN nicht verfugbar
Aus: WLAN getrennt

GPS

Leuchtet dauerhaft: RTK-Signal normal
Blinkt: LoRa-Kopplung lauft
Aus: Kein Signal an der Maschin

Warnung

Leuchtet dauerhaft: Gesperrt und kein
Fehler

Blinkt: Fehler nicht geldscht

Aus: Kein Fehler und entsperrt

Batterielevel

Vollladung ist 100 %; wenn der letzte
Balken blinkt, ist Aufladen erforderlich

Hinweis: Wenn sich der Mdhroboter im Sperrstatus befindet, bitte stecken Sie zuerst den

Sicherheitsschlissel ein.

® Ein/Aus
(= @)
‘H@ [ER=T1ER @Drucken und

3s halten

© Globales Mahen starten

(= ED‘

\m‘m

M‘ u—&@%‘—»u) & Driscken
l | (L1, () 8y Dricken

© Mahroboter kehrt zur
Ladestation zurtick
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O Mdé&hoperation stoppen

Drucken
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(A & 2
| | Sie STOP

9 Bereichsmdhen starten
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| (8798 2 { 3s halten

Lora-Modus aktivieren
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[
‘\‘Lu u—e—)—l—&—»u@ Driicken
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ACC-Kartierungsmodus
aktivieren

((E =)
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‘\‘@ : H—*—»@@Ss halten
| (\&7 | (2) & Driicken
—

B3 Fehlerberichterstattung
entfernen

(
\ @—9—@% (D) & Driicken

| 2 & Driicken
Q

Werkseinstellungen
wiederherstellen

=D @D Driicken Sie

(222 @) MOW + HOME

= e @J‘ gleichzeitig fur
5s, um die

Werkseinstellun
gen des Gerats
wiederherzustel
len

Hinweis: Zum Entbinden des Gerdits und
Loéschen lokaler Daten fihren Sie bitte
einen Werksreset in der APP durch.



6.2.2 Ladestation

Ladesdulen-Stromschnittstelle

RTK-Stromschnittstelle

Ladeanzeige

Ladekontakte

Befestigungsloch ftr
die Grundplatte

Anzeige Status Beschreibung
Dauerhaft weil® Ladestation im Standby-Modus
Grun blinkend Wird geladen
LED-Anzeigen fur Ladestation
Dauerhaft grin Vollstandig geladen
Dauerhaft gelb Ladestation wird aktualisiert
6.2.3 RTK
RTK-Modul
RTK-Signalanzeige
] RTK-Basisstationsantenne
Stromanschluss der RTK-Basisstation
Anzeige Status Beschreibung
Rot Eingeschalten
Rot blinkend Passend
RTK Signalanzeige Grlin RTK Signal stabilisiert
Grun blinkend RTK Signal ist instabil
Atem Grin Aktualisierung
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7.Installation

7.1 Anforderungen an die Installationsumgebung der RTK-
Basisstation

Um die Stabilitat des RTK-Signals zu gewdhrleisten, sollten Sie die RTK-Basisstation in

einem offenen Bereich ohne Hindernisse aufstellen. Vermeiden Sie Bereiche unter

Bdumen, Dachvorspriingen oder umgeben von mehreren Gebduden, die Hindernisse
verursachen kénnten. Nachfolgend sind die empfohlenen Nutzungsszenarien fur die

Installation aufgefuhrt:

Installieren Sie die Ladestation auf einer weichen und ebenen Flache. Wenn sie im Freien
aufgestellt wird, sollten die Ladestation und der Rasen auf gleicher Hohe sein. Um
sicherzustellen, dass die Antenne gute Satellitensignale empfangen kann, wahlen Sie
bitte einen geeigneten Standort fur die Installation der Ladestation und der Antenne:

1. Halten Sie einen gewissen Abstand (mehr als 2 m) zu H&usern, Baumen und Wdanden
ein.
2. Installieren Sie die Ladestation und die Antenne an einem offenen Ort, an dem das

Signal nicht blockiert wird (z. B. durch Baumkronen oder Sonnenschirme). Die Antenne
muss freie Sicht zum Himmel haben, wobei mindestens 120° des Himmels unverdeckt
sein sollten.

3. Bitte platzieren Sie die Ladestation auf einem flachen, nicht befestigten Untergrund,
wobei die Antenne senkrecht stehen muss. Installieren Sie die Antenne nicht schrég.

4. Um ein reibungsloses Andocken zu gewdhrleisten, lassen Sie mindestens 10 cm an der
Ruckseite der Ladestation und 1T m an der Vorderseite frei.

5. Halten Sie Abstand zu Sprinklerképfen, Springbrunnen oder anderen
Bewdsserungssystemen im Freien.

6. Halten Sie Abstand zu Umspannwerken, Generatoren, Wasserpumpstationen und
Klimaanlagen.
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7.2 Anforderungen an die Installationsumgebung der Ladestation

Im Folgenden finden Sie einige Beispiele zur Veranschaulichung der richtigen und falschen
Einstellung:

1. Stellen Sie die Ladestation auf eine ebene Fldche in der Nahe einer Steckdose und in
einem Bereich mit starkem WLAN-Signal.

2. Installieren Sie die Ladestation nicht in der Ecke eines L-formigen Gebdudes oder in
einem schmalen Weg zwischen zwei Geb&uden.

3. Zwischen der Ladestation und dem Andockpunkt sollten sich keine Hindernisse oder
andere Gegenstdnde befinden.

4. Die Grundplatte der Ladestation darf nicht gebogen oder gekippt werden.

i
[ % “ ﬂ
7.3 Installation von Ladestation und RTK-Basisstation
« Montieren Sie zwei Montagepfchle Warnuna:-
und den Erdungsstake des Stativs. Stellen Sie
Stecken Sie das RTK-Stativ in den %‘%Eeﬁ ﬂOSS der
Boden und halten Sie es aufrecht. P stoliorsist.

Flhren Sie RTK nicht in Stein ein.

Installieren Sie die RTK-
Referenzstation am Montagepfahl.

Verbinden Sie den RTK-
Stromanschluss mit dem
Stromverlangerungskabel.




+ SchlieRen Sie das RTK-Stromverldngerungskabel |
an den Stromanschluss der Ladestation an. ‘

“ vV

+ Verbinden Sie den Stromanschluss der
Ladestation mit dem Adapter und stecken
Sie ihn dann in eine Steckdose. Verwenden /

Sie bei Bedarf ein Stromverldngerungskabel. q

A
|
v

Hinweis:

+ Die Anzeige an der Ladestation leuchtet
dauerhaft weild, wenn sie mit Strom
versorgt wird.

Bitte platzieren Sie den Adapter an einem
trockenen Ort, an dem er nicht unter Wasser N
geraten kann.

+ Bitte Uberprtfen Sie, ob die
Signalanzeige an der RTK-

Basisstation grin leuchtet und die
GPS-Signalanzeige am Gerat O)) X - /
leuchtet. Wenn diese Anzeigen aus | Blinkendes Grin ) {  Stabiles Grin

sind oder blinken, stellen Sie das
Gerat fur die Installation und den
Betrieb bitte an einem geeigneten
offenen Ort mit stabilem Signal auf.

Driicken und 3
Sekunden halten

Befestigen Sie die Ladestation mit vier
Befestigungsschrauben auf einer horizontalen
Flache und stellen Sie sicher, dass die Ladestation
waagerecht bleibt.




Warnung:

1. Vergewissern Sie sich, dass die RTK sicher montiert ist.
2. Erstellen Sie zum ersten Mal eine Karte. Bitte lesen Sie die APP-Bedienungsanleitung

far die Erstellung.

3. Nachdem die RTK-Basisstation verschoben wurde, mUssen Sie die Karte neu erstellen.
4. Bringen Sie den Mdahroboter in die Ladestation und bereiten Sie ihn fur den Betrieb

Vor.

5. Bitte verwenden Sie die APP-Funktion ,Sperrgebiet” (z.B Blumenbeete) um den
gefdahrlichen Bereich zu markieren, damit das Gerdt nicht in die Irre geht.

6. Wenn Sie die automatische Kartenerstellung verwenden, stellen Sie bitte sicher, dass
lhr Rasen klare Grenzen hat.

Klare Beschreibung der Grenzen:

1. Mauern: Mauern sind die gebrauchlichste Begrenzung, die aus Ziegelmauern, Zdunen,
Metallz&iunen usw. bestehen kann, in der Regel durch Sensorerkennung oder visuelle

|dentifizierung zur Bestimmung der Grenze.

2. Gebdtude: Gebdude wie Hauser, Hutten, Garagen kénnen ebenfalls als offensichtliche
Grenzen auf der Karte dienen.

3. Baume und Stréucher: Grofse Btiume oder dichte Straucher kénnen als Grenzen
dienen, da sie normalerweise nicht von Rasenmmdhrobotern Gberfahren werden.

III]IIIII[IIIIIII]IIIII[I
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7.4 Montageanleitung fir Grasfangkorb und Deflektor

Hinweis: Bitte montieren Sie den Grasfangkorb und den Deflektor strikt nach den
Vorgaben. Andernfalls kann es wahrend des Betriebs zu Risiken kommen.

7.5 Installationsanleitung fir Messer und Messerteller

N
- P S
~&y U

Hinweis: Verwenden Sie zum Sammeln von Grasschnitt und Laub das Standardmesser

und den Grasfangkorb. Um den Grasschnitt auf dem Rasen zu mulchen, verwenden Sie

das Mulchmesser und den Deflektor. .
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8.Bedienungsanleitung Mdhroboter

8.1 Vorbereitung

1. Lesen und verstehen Sie die Sicherheitshinweise vor der Inbetriebnahme.

2. Zum Sammeln von Gras und Laub stellen Sie sicher, dass das Standardmesser und der
Grasfangkorb ordnungsgemdl(s installiert sind; zum Mulchen stellen Sie sicher, dass das
Mulchmesser und der Deflektor ordnungsgemaf installiert sind.

3. Die Ladestation und die RTK-Referenzstation sind korrekt installiert.
4. Stellen Sie sicher, dass das Ger¢it an der Ladestation angedockt ist.

5. Stellen Sie sicher, dass der Sicherheitsschltssel am Gerdt installiert ist. Ohne den
Sicherheitsschlissel kann die Maschine nicht starten.

6. Stellen Sie ein gutes WLAN- oder Hotspot-Signal sicher.
7. Lassen Sie die Bluetooth-Funktion Ihres Mobilelefons eingeschaltet.

8. Es wird empfohlen, den Rasen vor der Installation und vor dem ersten M&hen der
neuen Saison sowie immer dann, wenn das Gras hoher als 10 cm ist, einmal mit einem
herkdmmlichen Mdhroboter zu méhen.

9. Bitte entfernen Sie zuerst Aste, Steine und andere Fremdkérper vom Rasen.

8.2 Die ANTHBOT App herunterladen

ANTHBOT APP kann im Apple APP Store oder bei Google Play heruntergeladen werden.
Oder scannen Sie den QR-Code, um ANTHBOT APP herunterzuladen und zu installieren.
Folgen Sie den Aufforderungen der APP, um das Gerdat hinzuzuftigen.

App Shore

8.3 Verwendung des Mdhers

1. Folgen Sie den Anweisungen in der App, um eine Karte zu erstellen.

2. Wenn der Grasschnitt ladnger als 3 cm ist, verwenden Sie bitte das Standardmesser
und den Grasfangkorb zum Mahen. Der Mdaher sammelt den Schnitt automatisch ein
und ladt ihn in dem vom Benutzer festgelegten Entleerungsbereich ab.

3. Wenn Sie den Mulch-Modus verwenden, benutzen Sie bitte das Mulchmesser und den
Deflektor. Der Grasschnitt wird automatisch auf dem Rasen verteilt.

4. Verwenden Sie zum Sammeln von Laub bitte das Standardmesser und den
Grasfangkorb. Der Mdher sammelt das Laub automatisch ein und I&dt es in dem vom
Benutzer festgelegten Entleerungsbereich ab.

7]



9.Produktspezifikationen

Produktmarkenname: ANTHBOT

Mdahroboter

Typ/Modell: N8/N*

Tonlosemodus-Sounddaten:

Gemessener Schallleistungspegel Lwa: <76dB(A), Kwa: 3dB(A)
Schalldruckpegel L,,,: 68dB(A), K,: 3dB(A)

Standardmodus-Sounddaten:

Gemessener Schallleistungspegel Ly,,: <83dB(A), Kiya: 3dB(A)
Schalldruckpegel Loa: 75dB(A), Koa: 3dB(A)

Funkmodul Frequenzbdnder Max. SignalUbertragungsleistung
- Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n | 2.4 GHz (2400-2483.5 MHz)| < 19dBm
o Wi-Fi IEEE 802.11a/n | 5 GHz (5150-5850 MHz) <17dBm
Bluetooth 2.4 GHz (2400-2483.5 MHz)| < 8dBm
Band 1 1920-1980 MHz <25dBm
Band 3 1710-1785 MHz < 25dBm
Band 5 824-849 MHz < 25dBm
LTE (EV) Band 7 2500-2570 MHz < 25dBm
Band 8 880-915 MHz < 25dBm
Band 20 832-862 MHz < 25dBm
Band 28 703-748 MHz < 25dBm
Band 2 1850-1910 MHz < 25dBm
Band 4 1710-1755 MHz < 25dBm
Band 5 824-849 MHz < 25dBm
LTE (US)
Band 12 699-716 MHz < 25dBm
Band 13 777-787 MHz < 25dBm
Band 66 1710-1780 MHz < 25dBm

WARNUNG: Verwenden Sie nur das mit diesem Geréit gelieferte Netzgerdt.

N8/N*

DZ180AWL4200400V / DZ180AWL4200400U /
DZ180AWL4200400S / DZ180AWL4200400B
FY1694204000E / FY1694204000U /
FY1694204000S / FY16942040008

"*" kann 0-9, A-Z oder ein
Leerzeichen sein und wird
ausschliellich zu
Marketiongzwecken verwendet.
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10.H&aufige Fehlerbehebungsmethoden

Fehlercode | Nachricht Bedeutung Lésung
Die Kommunikation des RTK- Versuchen Sie einen Neustart.
E101 RTK Moduls wurde Wenn der Fehler weiterhin
Abnormalitét Zeituberschreitung und besteht, wenden Sie sich bitte
fehlgeschlagener Start an den Kundendienst.
) a. Bitte prufen Sie, ob die
E102 Lora funktioniert Warten Sie etwa 3 Minuten
Komm_unikotionso b. Es gibt ein Hindernis nach dem Wiederginscholten,
nomalie swischen dem Host und der bevor Sie dAos Gerat benutzen
RTK-Basisstation b. Prafen Sie, ob der Host und
die Basisstation blockiert sind
a. Prifen Sie, ob sich das
N ) Gerdt im Sperrbereich befindet
gi‘caci]rsl gﬁgﬂlse(?grgtrr?g:]mdet und ob die Signalanzeige griin
E1XX E103 RTK- , P leuchtet.
I > r Bereich . N
(kommunikati | Kalibrierung b. Die Kalibrierunasaktion des b. Versuchen Sie, das Gerat
onsbezogen) | fehlgeschlagen y 9 neu zu starten. Wenn der

Gerats wurde nicht
abgeschlossen

Fehler weiterhin besteht,
wenden Sie sich bitte an den
Kundendienst.

Bitte beachten Sie die

E104 Lora N ausfuhrliche Anleitun
Kopplungsfehler Lora ist nicht gepaart (elektronische Datei) ?Ur die
Kopplungsvorgdnge.
Bitte fUhren Sie einen Neustart
durch oder stellen Sie die
E105 Werkseinstellungen wieder
Fehler der Kommunikationsfehler her. Falls das Problem

Algorithmus-Platine

weiterhin besteht, wenden Sie
sich bitte an den
Kundendienst.

19




Fehlercode | Nachricht Bedeutung Lésung
Bitte prtifen Sie, ob der
Grasfangkorb vollsténdig
£ geschlossen ist, und versuchen
Grasfangkorb- Sensor zur Erkennung der Sie die Entleerungsfunktion
SchlieRung Schlielsposition des nach einem Neustart des
fehlerhaft Grasfangkorbs fehlerhaft. Gerdts erneut. Falls das
Problem weiterhin besteht,
wenden Sie sich bitte an den
I(Es2e>§1)§0r Kundendienst.
related) E212 Der Grasfangkorb wurde nicht
Der Sensor zur
Grasfangkorb- h erkannt. Falls er korrekt
Erkennung é?c\g?grewgEgigf{gtegggghgdg?gst in_stolliert ist, wenden _Sie sich
fehlerhaft bitte an den Kundendienst.
E213 Deflektor- Der Sensor zur Dekr Defleé(tlcl)r wukrde nk'Cht
Anwesenheitserke | Anwesenheitserkennung des erkannt. Falls er korrekt
; s installiert ist, wenden Sie sich
nnung fehlerhaft | Deflektors ist beschadigt. . ' .
bitte an den Kundendienst.
a. Bitte beseitigen Sie die
Hindernisse und das hohe Gras
um die Ladestation und
versuchen Sie erneut zu laden
a. Es gibt Hindernisse rund um E Bitte prufen Sie, ob dle.
die Ladestation oder hohes adestation verschmutzt ist.
Gras in der Nahe der Wenn sie verschmutzt ist,
Ladestation reinigen Sie sie bitte und
b. Die Ladekontakte hat einen ver§uchen||5ie em%‘.ﬂ zu laden
E301 Aufladen schlechten Kontakt Edggziosttigne:osvlfeitlsvie
f c. Die Leistung reicht nicht aus, | ~2. > -
ehlgeschlagen um die Ladesttion zu moglich in der Mitte der
Unterstitzen Rasenflache auf
d. Die Ladestation ist nicht d. Uberprufen Sie bitte, ob die
eingeschaltet Stromversorgung der
e. Auf der Linse befindet sich Ladestation angeschlossen ist,
Séhmutz um sicherzustellen, dass dle
Stromversorgung normal ist
e. Bitte wischen Sie die Linse
I(E‘Z’fxé bh sauber, um die Erkennung der
ig)o abhang Ladestation nicht zu

beeintréchtigen

E302 Maschine
eingeklemmt

a. Die Ausriistung steckt in
einer Grube fest und kann
nicht geborgen werden

b. Die Ausrtstung befindet sich
in hohem Gras

c. Das Gerdit arbeitet in einer
kleinen Ecke oder einem
komplexen Bereich, so dass
das Gerdt nicht gerettet
werden kann

a. Bringen Sie das Gerat vor
der Inbetriebnahme in eine
sichere Arbeitsumgebung.

b. Bitte schneiden Sie das hohe
Gras vor dem Mdahen auf
weniger als 7 cm zurlck.

c. Beschrénken Sie gefdhrliche
und leicht eingeklemmte
Szenen auf begrenzte
Bereiche

E303 Start der
Rampe

a. Das Gerdt wird an einem
Hang gestartet

b. Die Ladestation wird in
einem Winkel aufgestellt

a. Bitte stellen Sie das Gerat
auf eine ebene Flache und
starten Sie es neu

b. Bitte stellen Sie die
Ladestation auf eine ebene
Fléiche
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Fehlercode

Nachricht

Bedeutung

Lésung

E304
Neupositionierung
fehlgeschlagen

Das RTK-Signal ist schlecht
und das Gerat funktioniert
nicht innerhalb des
Kartenbereichs

Bitte stellen Sie das Gerdt auf
die mobile Ladestation und
starten Sie es neu.

E305 Abnormalitéit
des

a. Das Gerat befindet sich
nicht innerhalb des
Signalabdeckungsbereichs und
liegt auRerhalb der

a. Vergewissern Sie sich, dass
das Gerdt innerhalb der
Kartenbegrenzung
funktioniert.

b. Prtfen Sie, ob die RTK-

(EFJSf)é)éthdng Positionssignals | Signalreichweite Basisstation und das Gerdit
ig) b. Das Gerdt arbeitet in einem | blockiert sind und an
gesperrten Bereich regnerischen Tagen nicht
funktionieren.
a. Bitte verschieben Sie das
E306 Gerdt a. Das Gerat befindet sich Gerdat innerhalb der )
aukerhalb des nlcht' |nnerh'olb des Kartengrenze und starten Sie
2uldssigen Arbeitsbereichs der neu o
Bereichs Kartenbegrenzung b. Bitte erstellen Sie die Karte
b. Die Karte ist verschoben neu und versuchen Sie einen
Neustart
Prafen Sie, ob der linke
Radmotor blockiert ist. Falls
E400 Anomalie Linker Radmotor blockiert oder nicht, starten Sie bitte das
ggzrlkngteorps offener Stromkreis G‘erqt neu. Wenn der Fehler )
nicht behoben ist, wenden Sie
sich bitte an den
Kundendienst.
Prafen Sie, ob der rechte
E410 Anomalie des Rodmotor festsitzt.'_FollAs nicht,
rechten Rechter Radmotor blockiert starten Sie das Gerdt bitte
Radmotors oder offener Stromkreis neu. Wenn der Fehler nicht
behoben ist, wenden Sie sich
bitte an den Kundendienst.
Prufen Sie, ob der Hubmotor
festsitzt. Falls nicht, starten
E420 Anomalie Hebemotor klemmt oder Siebitte das Gerat neu. Wenn
des Hebemotors Stromkreis unterbrochen der Fehler nicht behoben ist,
E4XX wenden Sie sich bitte an den
(erz)otorbezog Kundendienst.

E430 Anomalie
des
Schneidemotors

E440
Entleerungsmotor
fehlerhaft

Schneidemaschinenmotor
klemmt oder Stromkreis
unterbrochen

Fehler am Entleerungsmotor, z.
B. Unterbrechung oder
Kurzschluss.

Prifen Sie, ob der Hubmotor
festsitzt. Falls nicht, starten Sie
bitte das Gerdt neu. Wenn der
Fehler nicht behoben ist,
wenden Sie sich bitte an den
Kundendienst.

Bitte prufen Sie, ob
Fremdkorper im Grasfangkorb
stecken. Falls nicht, starten Sie
das Gerat neu und aktivieren
Sie dann die
Entleerungsfunktion. Falls der
Fehler weiterhin besteht,
wenden Sie sich bitte an den
Kundendienst.
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Fehlercode

Nachricht

Bedeutung

Lésung

E501 Abnormalitét

Schutz vor abnormaler

Bitte laden Sie das Gerdt
wieder auf. Wenn der Fehler
weiterhin besteht, wenden Sie

beim Laden Aufladung sich bitte an den
Kundendienst.
Bitte stellen Sie sicher, dass
E502 das Gerdt in einer normalen

Batterietempera
tur ist zu hoch

Umgebungstemperatur ist zu
hoch

Arbeitsumgebung betrieben
wird. Die empfohlene
Betriebstemperatur des Gerdits
betragt 5 bis 40 Grad Celsius.

Bitte stellen Sie sicher, dass
das Gerdt in einer normalen

(El:?(ﬁi(ery E?J?tserietempero Umgebungstemperatur ist zu | Arbeitsumgebung betrieben
related) tur ist zu niedrig niedrig wird. Die empfohlene )
Betriebstemperatur des Gerdits
betréigt 5 bis 40 Grad Celsius.
Bitte schalten Sie den Roboter
aus, 6ffnen Sie den Batteriefac
hdeckel und prufen Sie, ob die
Batterie installiert ist. Ziehen Si
E508 e das Batteriekabel ab und ste
Batterie nicht inst Batterie nicht installiert oder V | cken Sie es wieder ein, installie
alliert erbindung abnormal ren Sie die Batterie anschlielse
nd sicher und schalten Sie den
Roboter wieder ein. Falls das P
roblem weiterhin besteht, wen
den Sie sich bitte an den Kund
endienst.
E600 Anomalie
der Frontkamera
E601 Anomalie der | . . Prufen Sie, ob das Objektiv
F Die Kamera ist verschmutzt y ’
linken oder blockiert (Regen, verschmutzt oder vgrstopf’; ist.
Frontkamera Wenn sie verstopft ist, reinigen
Schlamm usw.) IR
F602 A i Sie sie bitte vor dem Start.
nomalie
(EéXX der rechten
camera Frontkamera
related)
E605 Abnormalitéit
der linken . ) N
Bitte starten Sie das Geréit
Frontkamera Initialisierung des neu. Wenn der Fehler
E606 Abnormalitat Kameramoduls ist fehlerhaft weiterhin besteht, wenden Sie
der rechten sich bitte an den Kundendienst
Frontkamera
) ) Bitte drlicken Sie zuerst die
G‘.Dh'e Ngtctjostg (tS.TObP) wird MOW-Taste und dann die OK-
E700 Auslésender éVL?S reelgst €s betriebs Taste, um den
Sicherheitsschutz b Eg ird wéthrend d Sicherheitsschutz aufzuheben,
E7XX - B wird wanrena des bevor Sie den Vorgang
Betriebs angehoben M
(other durchfihren.

abnormalities)

E703
Sicherheitsschlts
sel entfernt

SicherheitsschlUssel entfernt

Installieren Sie den
Sicherheitsschltssel erneut
und drticken Sie MOW+OK, um
den Mdhvorgang zu starten.
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